DERS KATALOG FORMU

Dersin Kodu: EE352

Dersin Adi: Sistem Dinamigi ve Denetim

Yaniyih| D+U+L |Kredisi| AKTS Dersin Dili Dersin Tiirii Islenis Yontemi On Kosullar:
6 | (3+1+0) | 3 6 ingilizce D1 Ders EE221 veya Ogretim
liyesi izni ile

Dersin Amaci

etkinlegtirmektir.

Bu dersin temel amaci, 6grencileri dogrusal denetim/kontrol sistemlerinin analizi, uygun
kontrolorlerin tasarimi ve kararli geribeslemeli denetim sistemlerinin sentezlenmesi konularinda

Dersin icerigi

teknikleri.

Genisletilmis Ders Icerigi:

Dogrusal denetim sistemlerinin diferansiyel denklemler ve aktarim islevleri yontemleri ile analizi.
Birinci ve ikinci dereceden sistemlerin gegici durum yanitlari. Kapali dongii sistemlerinin kararlilig1.
Routh-Hurwitz 6lgiitii. Kok yer egrisi. Frekans uzayinda sistem analizi. Bode ¢izitleri, kutupsal
diyagramlar. Nyquist kararlilik dl¢iitii. Dogrusal denetim sistemlerinin tasarimina giris. Dengeleme

Klasik kapali ¢evrim denetim sistemleri kavram ve tekniklerine giris ve basit denetim iglemleri,
Dinamik sistemlerin matematiksel modellerinin Laplace transformu gibi analitik metodlar ve
transfer fonksiyonu gosterimi ile tanimlandirilmasi. Bu dersin temel amaci, 6grencileri dogrusal
denetim sistemlerinin analizi, uygun kontrolorlerin tasarimi ve kararli geribeslemeli denetim
sistemlerinin sentezlenmesi konularinda etkinlegtirmektir.

Dersin Ogrenme Ciktilar

modelleri kullanilarak anlasilmasi. [2,6,7,11]

belirlenmesi. [2,6,7,11]

tasarimu. [2,6,7,11]

[2,6,7,11]

3-Yiksek: [2,6,7,11] 2-Orta: 1-Diisiik:

1) Dogrusal denetim sistemlerinin matematiksel modellerinin transfer fonksiyonlar1 ve durum-uzay

2) Dogrusal denetim sistemlerinin gegici, kalici-hal davraniglari ve kararliliginin analizi. [2,6,7,11]

3) Dogrusal denetim sistemlerinin performanslarinin istenen tasarim kriterlerine uygunlugunun

4) Kararlilik kavraminin analizi ve anlasilmasi, kararlilik metodlar1 ve kdk-yer egrisi. [2,6,7,11]

5) Istenen tasarim kriterlerine uygun performansa sahip dogrusal denetim sistemleri icin kontroldr

6) Dogrusal denetim sistemlerinin performanslarinin MATLAB ve Simulink ile dogrulanmasi.
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HAFTALIK KONULAR

Hafta Teorik Ders Konulari Uygulama / Laboratuar Konulari
1 Kontrol Sistemlerine Girig Bu haftaki konular1 kapsayan uygulama oturumu
2 Kontrol Sistemlerine Giris Bu haftaki konular1 kapsayan uygulama oturumu
3 Denetim Sistemlerinin Matematiksel Modellemesi Bu haftaki konular1 kapsayan uygulama oturumu
4 Denetim Sistemlerinin Matematiksel Modellemesi Bu haftaki konular1 kapsayan uygulama oturumu
5 Mekanik Sis_temlerin ve Elektriksel Sistemlerin Matematiksel Bu haftaki konular1 kapsayan uygulama oturumu
Modellemesi
6 Mekanik Sis_temlerin ve Elektriksel Sistemlerin Matematiksel Bu haftaki konular1 kapsayan uygulama oturumu
Modellemesi
7 Mekanik Sis_temlerin ve Elektriksel Sistemlerin Matematiksel Bu haftaki konular1 kapsayan uygulama oturumu
Modellemesi
Gegici ve Kalici-hal Yanit Analizleri Bu haftaki konular1 kapsayan uygulama oturumu
Gegici ve Kalici-hal Yanit Analizleri Arasmav 1 |Bu haftaki konular kapsayan uygulama oturumu
10 Gegici ve Kalici-hal Yanit Analizleri Bu haftaki konular1 kapsayan uygulama oturumu




11 Kararlilik ve Routh Hurwitz Metodu

Bu haftaki konular1 kapsayan uygulama oturumu

12 Kararlilik ve Routh Hurwitz Metodu

Bu haftaki konular1 kapsayan uygulama oturumu

Kok-Yer Egrisi Metodu ile Denetim Sistemlerinin Analiz ve

13 Tasarimi--------- Arasinav 2

Bu haftaki konular1 kapsayan uygulama oturumu

Kok-Yer Egrisi Metodu ile Denetim Sistemlerinin Analiz ve

14 Tasarimu

Bu haftaki konular1 kapsayan uygulama oturumu

DERSIN DEGERLENDIRME SiSTEMi

Etkinlikler

Adet Katki Oram (%0)

Kisa Smavlar

Dénem Odevi / Projesi

Raporlar

Bitirme Tezi/Projesi

Seminer

Yaryil i¢i  [@devier

Cahismalar:
Sunum

Arasmavlar

Proje

Laboratuar

Diger

YARIYIL SONU SINAVI

40

Toplam

3 100

DERSIN ELEKTRIK-ELEKTRONIK MUHENDISLiGi PROGRAMI KAZANIMLARINA
(CIKTILARINA) KATKISI

Katki Derecesi: 1 diisiik, 2 orta, 3 yiiksek

Program Kazamimlar (Ciktilarn) 1123
1 Matemetik (cebir,diferansiyel, integral ve olasilik), fen bilimleri (fizik ve kimya) ve bilgisayar
bilimlerinin (programlama ve benzetim) temellerini kavrama
2 Matem?tik, fen ve temel miihendislik bilgilerini elektronik miihendisligi problemlerine uygulama X
yetenegi
3 Caglmlzlq ihti‘ya(; ve sorunlarini tanima, mithendislik ¢6ziimlerinin kiiresel ve toplumsal etkilerini
degerlendirebilme
Mesleki ve etik sorumluluk gereklerini kavrama
Deney tasarlama, gergeklestirme, verilerini analiz etme ve yorumlama yetenegi
Miihendislik projeleri kapsaminda problemleri tanimlama modelleme ve ¢6zme yetenegi X
7 Elektro'nik uygulamalarn}a yonelik sistem ve siirecleri analiz etme, degerlendirme, sistem bilesenlerini X
isterleri karsilayacak sekilde tasarlama ve entegre etme yetenegi
Takim igerisinde ¢alisabilme, bireysel sorumluluk alabilme yetenegi
Bilgi ve goriislerini, yazili, sozlii ve gorsel araglarla etkin olarak aktarabilme yetenegi
10 |[Yasam boyu egitim ihtiyacini tanima ve egitime katilma yonelimi
11 Mﬁh@dislik uygulamalari i¢in gereken donanim ve yazilim tabanli modelleme, benzetim, tasarim ve X
iletisim araglarini kullanma yetenegi.
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